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Тестовые задания по дисциплине «Основы автоматизированного проектирования систем»

1. САПР – это организационно-техническая система, включающая в себя комплекс средств автоматизации
– проектирования;
– управления производством;
– эксплуатации аппаратуры.
 
2. Основная трудоемкость разработки САПР приходится на … обеспечение.
– программно-информационное;
– организационно-методическое;
– документально-техническое.
 
3. Техническая документация, регламентирующая и организующая процесс автоматизированного проектирования, включает в себя … обеспечение.
– организационно-методическое;
– программно-информационное;
– документально-техническое.
 
4. Для проектирования элементной базы РЭС предназначены … САПР.
– комплексные;
– универсальные;
– специализированные.
 
5. Для проектирования отдельных видов печатных плат предназначены … САПР.
– специализированные;
– комплексные;
– универсальные.
 
6. Автоматизированное рабочее место включает в себя:
– стандартный комплект внешних устройств ЭВМ;
– дополнительные устройства оперативного ввода-вывода информации;
– все перечисленное вместе.
 
7. Согласно принципам построения САПР, САПР:
– использует только традиционное проектирование;
– использует только автоматизированное проектирование;
– совмещает оба названные варианта.
 
8. Базовыми средствами, с помощью которых реализуются другие виды обеспечения CАПР, являются … средства.
– технические;
– программные;
– программно-технические.
 
9. Состав АРМ разработчика РЭС должен зависеть от:
– характера решаемых задач;
– режима эксплуатации РЭС;
– требований заказчика РЭС.
 
10. Эффективность применения САПР при проектировании РЭС определяется:
– практическими навыками проектировщика;
– заказчиком разрабатываемого РЭС;
– характером решаемых при проектировании задач.
 
11. Документирование проектных решений может производиться:
– только комплексом технических средств;
– только традиционными «ручными» методами;
– обоими перечисленными способами.
 
12. Техническое обеспечение автоматизации проектирования при выполнении процесса проектирования должно:
– быть открытым для расширения и модернизации;
– быть закрытым для расширения и модернизации;
– обладать любым из перечисленных свойств.
 
13. Основа комплекса технических средств автоматизации проектирования – это:
– ЭВМ;
– пользователь;
– периферийные технические средства.
 
14. Алгоритм – это:
– совокупности точных предписаний и правил;
– последовательность команд программы;


– перечень операторов в программе.
 
15. Графопостроители и принтеры могут быть отнесены к:
– дополнительным периферийным устройствам;
– центральным периферийным устройствам;
– любым из перечисленным типам устройств.
 
16. Модемы и контроллеры локальных сетей могут быть отнесены к:
– дополнительным периферийным устройствам;
– центральным периферийным устройствам;
– любым из перечисленным типам устройств.
 
17. Особенности ЭВМ, применяемых в САПР, определяются главным образом:
– задачами, на решение которых ориентирована данная система;
– режима эксплуатации разрабатываемого РЭС;
– заказчиком разрабатываемого РЭС.
 
18. Аппаратная скорость считывания информации всегда:
– выше реальной;
– равна реальной;
– ниже реальной.
 
19. Максимальное отклонение значений координат точки от истинного по всему рабочему полю графического устройства называется:
– погрешностью;
– разрешающей способностью;
– повторяемостью.
 
20. Максимальный разброс результатов измерения координат в любой точке рабочего поля по отношению к их среднему значению называется:
– повторяемостью;
– разрешающей способностью;
– погрешностью.
 
21. Кратчайшее расстояние между двумя точками на каждой оси координат графического устройства ввода называется:
– разрешающей способностью;
– повторяемостью;
– погрешностью.
 
22. При вводе графической информации в большом объеме или большой плотности скорость оцифровывания в автоматических устройствах … полуавтоматических.
– значительно выше, чем в;
– незначительно выше, чем в;
– приблизительно равна скорости в.
 
23. Рабочий орган сканера:
– должен считывать информацию при перемещении его вдоль страницы;
– должен считывать информацию при перемещении самой страницы вдоль него;
– имеет режим работы в зависимости от конкретного типа сканера.

24. К устройствам оперативного отображения информации в САПР можно отнести:
– мониторы используемых ЭВМ;
– световые индикаторы, индикаторные табло;
– оба типа устройств.
 
 
25. Совокупность документов, которые определяют все необходимые данные для изготовления изделия, относится к документации:
– конструкторской;
– технологической;
– нормативно-технологической.
 
26. При автоматизированном конструировании изделий документы могут создаваться:
– только на магнитных носителях;
– только на бумажных носителях;
– обоими перечисленными способами.
 
27. При проектировании аппаратуры необходимо использовать:
– только стандарты, относящиеся непосредственно к данной технике;
– только единые государственные стандарты;
– оба типа перечисленных стандартов.
 
28. Правила составления и оформления программных документов на ЭВМ устанавливаются:
– ЕСПД;
– ЕСКД;
– ЕСТД.
 
29. Комплектность и формы документов на всех этапах разработки изделия определяются:
– ЕСКД;
– ЕСПД;
– ЕСТД.
 
30. Состав применяемых видов документов при проектировании определяется:
– предприятием–разработчиком;
– организацией-заказчиком;
– любым из указанных способов.
 
31. В соответствии с принципами системного подхода к проектированию:
– объект проектирования представляется в виде совокупности более простых элементов;
– объект проектирования рассматривается как часть более сложной системы;
– одновременно используются оба указанных представления.
 
32. РЭС в виде законченной сборочной единицы, которая выполнена на несущей конструкции, реализует функции преобразователя сигнала и не имеет самостоятельного эксплуатационного значения – это:
– радиоэлектронный функциональный узел;
– радиоэлектронный комплекс;
– радиоэлектронная система.
 
33. В состав радиоэлектронного устройства входят:
– радиоэлектронный функциональный узел;
– радиоэлектронный комплекс;
– оба перечисленных варианта.
 
34. Параметры системы в целом – это:
– выходные характеристики;
– входные характеристики;
– внутренние параметры.
 
35. При исследовании электрических процессов в РЭС импульсная характеристика является:
– выходной характеристикой;
– входной характеристикой;
– внутренним параметром.
 
36. При исследовании электрических процессов в РЭС индуктивность элемента является:
– внутренним параметром;
– выходной характеристикой;
– входной характеристикой.
 
37. Для электрических процессов в РЭС приложенное электрическое напряжение – это:
– входное воздействие;
– внешний фактор;
– входная характеристика.
 
38. На первоначальном этапе проектирования задаются ТЗ на разработку блоков нижнего уровня при:
– восходящем проектировании;
– при нисходящем проектировании;
– в обоих перечисленных случаях.
 
39. В восходящем и нисходящем подходах процесс проектирования имеет характер:
– итерационный;
– равномерный;
– линейный.
 
 
40. Математическая модель, задающая зависимость выходных характеристик от внутренних параметров с учетом входных воздействия в виде зависимости Y=F(X, Z, W),и внешних факторов называется:
– параметрической;
– точностной;
– структурной.
 
41. Физические процессы, происходящие в ОП, описываются … математической моделью.
– функциональной;
– структурной;
– полной.
 
42. Поведение ОП в любой момент времени и при всех возможных значениях параметров рассматривает … математическая модель.
– непрерывная;
– дискретная;
– функциональная.
 
43. Математическая модель, которая не учитывает случайных факторов функционирования, называется:
– детерминированной;
– вероятностной;
– дискретной.
 
44. Степень соответствия модели объекту проектирования называется:
– точностью;
– адекватностью;
– функциональностью.
 
45. Математическая модель, заданная в виде последовательности правил, называется:
– алгоритмической;
– аналитической;
– детерминированной.
 
46. Полученный при N-кратном повторении эксперимента ряд значений x1 , …, xN называется … совокупностью.
– выборочной;
– генеральной;
– случайной.
 
47. Связь между возможными значениями случайной величины и вероятностями появления каждого значения случайной величины устанавливается:
– функцией распределения;
– математическим ожиданием;
– дисперсией.
 
48. Дифференциальная функция распределения всегда:
– неотрицательна;
– положительна;
– неположительна.
 
49. Положение среднего значения случайной величины, возле которого группируются возможные ее значения, характеризуется:
– математическим ожиданием;
– дисперсией;
– функцией распределения.
 
50. Степень влияния одной случайной переменной на другую оценивается:
– коэффициентом корреляции;
– математическим ожиданием;
– дисперсией.
 
51. Равенство нулю коэффициента парной корреляции означает, что между переменными связь:
– отсутствует;
– максимальна;
– не определена.
 
52. В задачах имитационного моделирования РЭС возможно использование подходов:
– событийного;
– сетевого;
– обоих перечисленных вариантов.
 
53. Сеть Петри, имеющая в составе случайные задержки, называется:
– стохастической;
– временной;
– функциональной.
 
54. Сеть Петри, в которой число маркеров постоянно и каждый переход имеет только один вход и один выход, называется:
– автоматной;
– ингибиторной;
– приоритетной.
 
55. Сеть Петри, включающая запрещенные ветви, называется:
– ингибиторной;
– автоматной;
– приоритетной.
 
56. В системах массового обслуживания средства обработки информации моделируются … объектами.
– статическими;
– динамическими;
– транзакционными.
 
57. Практическая невозможность поступления на вход системы в любой момент времени более одного требования называется:
– ординарностью;
– стационарностью;
– отсутствием последействия.
 
58. Степень приближения истинного значения выходного параметра к его номинальному значению при отклонениях входных параметров характеризуется:
– точностью;
– адекватностью;
– равномерностью.
 
59. Для анализа точности в общем случае могут использоваться методы:
– вероятностный;
– статистических испытаний;
– оба перечисленных варианта.
 
60. Если некоторый параметр зависит от достаточно большого числа случайных величин, подчиненных любым законам распределения, то он приближенно подчиняется закону … распределения.
– нормальному;
– равномерному;
– случайному.
 
61. Точность получаемого решения вероятностного метода пропорциональна:
– (Dx)3;
– (Dx)2;
– (Dx).
 
62. В методе статистических испытаний основой генерирования последовательности псевдослучайных значений является последовательность случайных чисел с:
– равномерным законом распределения на интервале (0, 1);
– нормальным законом распределения на интервале (0, 1);
– равномерным законом распределения на интервале (–1, 1);
 
63. Свойство сохранять во времени значения всех требуемых параметров называется:
– надежностью;
– качеством;
– технологичностью.
 
64. Основная количественная характеристика безотказности – это:
– вероятность безотказной работы;
– наработка до первого отказа;
– надежность.
 
65. Изменения параметров элементов РЭА при длительном функционировании являются:
– нестационарными;
– стационарными;
– постоянными.
 
66. В задачах параметрической оптимизации выходные параметры, не выбранные в качестве критериев качества,
– учитываются в виде ограничений;
– не учитываются;
– учитываются в произвольной форме.
 
67. Целью решения задачи параметрической оптимизации является определение набора значений параметров, при котором критерии качества:
– достигают своих наилучших значений;
– становятся несущественными;
– перестают определяться.
 
68. Если целевая функция и ограничения имеют произведения Х1 Х2 … Хn, то такая задача называется задачей:
– геометрического программирования;
– квадратичного программировании;
– динамического программирования.
 
69. Если целевую функцию можно представить в виде суперпозиции функций f1 (f2 (f3 …( fk (Х))…)) , то такая задача называется задачей … программирования.
– динамического;
– геометрического;
– квадратичного.
 
70. В методе выделения главного критерия:
– проектировщик выбирает один, наиболее важный критерий качества;
– ставится в соответствие весовой коэффициент, характеризующий важность данного критерия с точки зрения проектировщика;
– минимизируется максимальное отклонение частного критерия качества от его наилучшего значения.
 
71. В аддитивном методе:
– ставится в соответствие весовой коэффициент, характеризующий важность данного критерия с точки зрения проектировщика;
– проектировщик выбирает один, наиболее важный критерий качества;
– минимизируется максимальное отклонение частного критерия качества от его наилучшего значения.
 
72. Методы поиска могут отличаться друг от друга:
– процедурой выбора величины шага;
– алгоритмом получения новой точки;
– обоими перечисленными пунктами.
 
73. Методы поиска первого порядка:
– используют первые частные производные;
– используют вторые частные производные;
– не требуют вычисления производных.
 
74. Метод случайного поиска является методом поиска:
– нулевого порядка;
– первого порядка;
– второго порядка.
 
75. Градиентный метод поиска является методом:
– первого порядка;
– нулевого порядка;
– второго порядка.
 
76. Двухуровневый адаптивный метод является методом:
– первого порядка;
– нулевого порядка;
– второго порядка.
 
77. Для исследования малоизученных объектов проектирования целесообразно использовать метод:
– случайного поиска;
– покоординатного спуска;
– градиентный метод.
 
78. В градиентном методе с постоянным шагом исходными данными являются:
– требуемая точность;
– начальная точка поиска;
– оба перечисленных фактора.
 
79. В двухуровневом адаптивном методе случаю правильного выбора направления поиска соответствует угол b … 9°:
– меньше;
– больше;
– равный.
 
80. Задачи анализа полей относятся к математическим моделям:
– микроуровня;
– макроуровня;
– мегауровня.
 
81. Для задачи анализа поля должен быть использован:
– только метод конечных разностей;
– только метод конечных элементов;
– любой из перечисленных методов.
 
82. Решение задачи анализа поля сводится к поиску:
– функции потенциала поля;
– интеграла распределения поля;
– распределения градиента поля.
 
83. Основная идея метода конечных разностей заключается в переходе от:
– решения дифференциальной краевой задачи к решению системы линейных алгебраических уравнений;
– решения линейных алгебраических уравнений к решению дифференциальной краевой задачи;
– решения дифференциальной линейной задачи к решению дифференциальных алгебраических уравнений.
 
 
84. Получить решение в аналитическом виде позволяет:
– метод конечных элементов;
– метод конечных разностей;
– оба перечисленных метода.
 
85. Метод конечных разностей обеспечивает:
– гарантированную точность получаемых решений;
– невозможность получения решения в любой точке конструкции;
– оба перечисленных качества.
 
86. Базисная функция – это полином,
– равный единице только в i-ом узле сетки, а в остальных узлах равный нулю;
– равный нулю только в i-ом узле сетки, а в остальных узлах равный единице;
– равный единице в i-ом и соседних узлах сетки, а в остальных узлах равный нулю.
 
87. При компоновке элементов электрической схемы обязательно учитывать:
– электромагнитную совместимость элементов;
– тепловую совместимость элементов;
– оба перечисленных фактора.
 
88. Основной недостаток последовательного алгоритма компоновки:
– неспособность находить глобальный минимум количества внешних связей;
– сложность выполняемых операций;
– значительные временные затраты.
 
 
89. К технологической подготовке производства изделия можно отнести:
– нормирование изготовления изделия;
– разработка маршрутов изготовления изделий;
– оба перечисленных варианта.
 
90. Гибкая производственная система, состоящая из нескольких производственных модулей, объединенных автоматизированной системой управления, называется:
– гибкая автоматизированная линия;
– гибкий производственный модуль;
– гибкий автоматизированный цех.


Перечень контрольных вопросов

1. Системный подход к проектированию. Основные принципы системного подхода
2. Виды обеспечения САПР
3. Состав технического обеспечения САПР
4. РЭС и технологические процессы как сложные системы
5. Классификация параметров объекта проектирования
6. Блочно-иерархический подход к проектированию.
Основные проектные процедуры
7. Понятие и свойства математической модели. Классификация математических моделей
8. Регрессионный анализ. Виды и условия применения
9. Проверка гипотезы о соответствии экспериментальных данных нормальному закону распределения
10. Метод полного факторного эксперимента
11. Метод дробного факторного эксперимента
12. Методы центрального композиционного планирования
13. Получение математической модели методом пассивного эксперимента
14. Метод крутого восхождения в задаче определения оптимальных условий проведения эксперимента
15. Имитационное моделирование: назначение, основные этапы, преимущества и недостатки
16. Представление РЭС и технологических процессов в виде систем массового обслуживания
17. Моделирование работы генераторов заявок и обслуживающих аппаратов
18. Типы и показатели эффективности систем массового обслуживания
19. Методы расчета показателей эффективности систем массового обслуживания
20. Сетевой подход к имитационному моделированию. Сети Петри
21. Параметры РЭС и технологических процессов как случайные величины
22. Задача анализа точности РЭС
23. Задача анаализа серийнопригодности РЭС
24. Показатели надежности ремонтируемых систем
25. Виды испытаний на надежность
26. Определение показателей надежности системы по показателям надежности ее элементов
27. Расчет надежности при общем и раздельном резервировании
28. Расчет надежности при постоянном резервировании и резервировании замещением
29. Кратность резервирования. Оптимальное резервирование
30. Методы расчета надежности (полный, ориентировочный и прикидочный)
31. Математическая постановка задачи параметрической оптимизации. Формализация требований ТЗ
32. Методы перехода от многокритериальной задачи оптимизации к однокритериальной
33. Методы учета ограничений
34. Классификация методов параметрической оптимизации
35. Методы поисковой оптимизации (сравнительный анализ)
36. Методы поиска нулевого порядка
37. Методы поиска первого порядка
38. Методы поиска второго порядка
39. Методы поиска глобального экстремума
40. Методы оптимизации для овражной целевой функции
41. Понятие структуры объекта проектирования. Структурная оптимизация и структурный синтез
42. Структурные модели РЭС в виде графов и матриц
43. Задача компоновки как задача структурного синтеза (критерии качества, ограничения)
44. Особенности применения последовательных и итерационных алгоритмов компоновки
45. Методы поиска на иерархическом дереве решений
46. Метод ветвей и границ в задаче размещения
47. Методы анализа полей в конструкциях РЭС
48. Основные задачи автоматизации технологического проектирования.
49. Интегрированные САПР
50. Базы данных и экспертные системы

